Zapis ¢.3 ;
ze zasedani Védecké rady Fakulty elektrotechnické CVUT v Praze
konaného dne 8. 1. 2020

Pocet ¢lenll védecké rady: 27
V dobé hlasovani pfitomno: 27
Program:

V poslucharné €. 209:

1. Profesorska pfednaska:
doc. Ing. Toméa$ Svoboda, Ph.D. - FEL CVUT, K 13133
V oboru: Technicka kybernetika
Téma: Percepce pro autonomni roboty

V zasedaci mistnosti ¢. 80:

2. Kontrola zapisu
3. Rlzné
1. Profesorska prednaska:

doc. Ing. Tomas Svoboda, Ph.D. - FEL CVUT, K 13133
V oboru: Technicka kybernetika
Téma: Percepce pro autonomni roboty

Prfednasku hodnotili Elenoveé védecké rady FEL.:

1) prof. Ing. Vlastimil Havran, Ph.D.
2) prof. Ing. Jifi Matas, Ph.D.
3) prof. Ing. Filip Zelezny, Ph.D.

Tomas$ Svoboda zahdjil profesorskou pfednasku predstavenim svého pracovniho tymu na
téma percepce pro autonomni roboty se Sirokym vyzkumnym a aplikaénim zabérem. Ukazal
dva priklady aplikaci: vyuziti robotl pfi feSeni nasledkll zemétfeseni a pouziti robotl v
téZebnich dolech. Aplikace pfedstavil véetné vyuziti zpétnovazebni smyc€ky vyuZivajici data ze
senzorl pro fizeni robotd. Formuloval kritéria optimality pro takové fizeni robotl s vyuzitim
cenoveé funkce Q definované smérové za ucelem fizeni robota. Formalizoval tuto funkci s
vyuzitim Markovovych rozhodovacich procesu ve stavovém prostoru a ukazal, ze pro realné
fizeni robota je vyhodné vyuZit algoritmu strojového u€eni neznamého prostiedi. Déle kratce
zrevidoval elektromechanické prvky pro pohyb robotl v prostfedi a pouzivané senzorové
prostfedky pro ziskavani dat jako vstupu pro fidici mechanismus. Demonstroval pomoci videa
pohyb robota v neznamém prostfedi s vyuZitim algoritmu u€eni zalozeného na Q-funkci.

PokraCoval ukazkou pfikladu, kdy dojde k selhani informace z kamery v opticky aktivnim
prostiedi (mlha, kouF) a ukazal, Ze vizualni informaci Ize v fadé pfiklad( nahradit nevizualnimi
senzory, jako jsou snimace tlaku. Demonstroval vyuZiti simulatorl robotd a virtualniho
geometrického prostfedi pro proces uc€eni. Ukazal mapovani mezi virtualnim a realnym
prostfedim a doplfiovani virtualniho modelu z korespondujiciho redlného modelu. Déle
predstavil feSeni pro zotaveni ze stavu selhani robota, kdy dojde k selhani nékterych
nevizualnich senzor(, které je zaloZeno na vyuziti nékolika strategii, a ukazal, Zze tyto metody
predCi pfedchozi publikovana feSeni problému.

Dotknul se problematiky prohledavani neznamého realného prostoru robotem s vyuZitim v
zachrannych akcich po havarii v dole atd. Navrzené algoritmy opét vyuzivaji strojového uceni
s vyuzitim segmentace voxelového prostoru ziskaného pomoci senzoru LIDAR.



Prednaska vyvolala fadu otazek, které uchaze¢ kompetentné zodpovédél, at uz se ty€e vlastni
prednasky, jeho odborného zaméfeni a vyzkumu, tak i zapojeni robotiky do vyuky a jeho
osobni pfinos, dale pak pfedloZil svou vizi budoucnosti oboru mobilni robotiky.

Hlasovani: odevzdano ztoho proti neplatnych
hlas( pro
27 27 0 0

Skrutatofi: prof. Sovka, prof. Mach

Usneseni: }
Védecka rada FEL CVUT schvalila navrh na jmenovani doc. Tomase Svobody, Ph.D.
profesorem v oboru Technicka kybernetika.

2. Kontrola zapisu

Vé&decka rada FEL CVUT schvélila zépis ¢. 2 ze zasedani ze dne 11. 12. 2019. Vefejné
hlasovani (27-0-0).

3. Ruzné:

e Deé&kan prof. Pata v predstihu pozadal mezi ¢leny VR FEL o dobrovolniky pro &lenstvi v
komisi, ktera bude na pfisti VR FEL konané dne 12. 2. 2020 hodnotit habilitaéni
pfednasku a obhajobu habilitacni prace Kristian Hengster-Movrice, Ph.D. z oboru
Technicka kybernetika. Do komise se pfihlasili: prof. Matas, prof.Havran a prof. Kittler.

e Deé&kan prof. Pata informoval ¢leny VR FEL o tom, Ze v souvislosti s Metodikou 17+ se
chysta hodnoceni FEL nezavislou hodnotici skupinou. Na pozadani k tomu prof. Skvor
dale uvedl, Ze pujde o hodnoceni 13 soucasti CVUT v Praze v modulech 3,4 a 5
Metodiky mezinarodnim evalua¢nim panelem sestavajicim z 9 ¢len. Hodnoceni bude
probihat v 6/2020, navstévy na misté (on-site visits) potrvaji celkem 7 dnu, z toho na
FEL cca 1/2 dne. Na hodnotici zpravu evalua¢niho panelu, v€. pfipadnych dotaz(
panelu bude nutné reagovat v 7/2020.

e Informace o udéleni tituld Ph.D.(doba podani disertace):

o Mgr. Elizaveta Saifutdinova, Ph.D. “Uméla inteligence a biokybernetika”,
- doba studia do 5 let,

o Ing. Vaclav Navratil, Ph.D. “Radioelektronika”,
- doba studia do 4 let,

o Mgr. Petra Matunova, Ph.D. “Elektrotechnologie a materialy”,
- doba studia do 4 let,

o Ing. Daria Miliaieva, Ph.D. “Elektrotechnologie a materialy”,

- doba studia do 4 let.

prof. Mgr. Petr Pata, Ph.D.
3 dékan
Zpracovala: Ing. Radka Smajsova



