Zapis ¢.6
ze zasedani Védecké rady Fakulty elektrotechnické CVUT v Praze
konaného dne 9. 6. 2021 on-line formou
(prostrednictvim aplikace MS Teams)

Pocet Clenl védecké rady: 29
V dobé hlasovani pfitomno: 27

Program:

Informace o udéleni Ceny dékana za prestizni disertacni praci

2. Habilitacni pfednaska a obhajoba habilitaCni prace:
RNDr. Lukas Chrpa, Ph.D. - K 13136
v oboru: Vypocetni technika a informatika
Téma: Efektivni modelovani a reformulace planovacich uloh

3. Profesorska prednaska:
doc. Mgr. Ondfej Chum, Ph.D. - K 13133
v oboru: Technicka kybernetika
Téma: Vyhledavani obrazkua ve velkych databazich

Schvaleni navrhu na slozeni hodnotici komise pro fizeni ke jmenovani profesorem
Schvaleni navrhu na jmenovani Skolitelem studentt v DSP
Projednani Vyro¢ni zpravy FEL za rok 2020

Kontrola zapisu

© N o o A

Rdzné

V Gvodu dékan prof. Pata pfivital dva nové ¢leny \V/R FEL: Ing. Romana Portuzaka, CSc. ze Siemens,
s.r.o. a doc. Ing. Ondfeje Straku, Ph.D. z FAV ZCU Plzen.

1. Informace o udéleni Ceny dékana za prestizni disertacni praci

Dékan prof. Pata informoval ¢leny VR o Cené dékana za prestizni disertacni praci, kterou v kvétnu
2021 udélil studentovi Ing. Mehran Mirzaei, Ph.D. za praci “Magnetic Material Modelling and
Simulations for Magnetic Sensors” s podékovanim jeho Skoliteli prof. Ing. Pavlu Ripkovi, CSc.

2. Habilitacni prednaska a obhajoba habilita¢ni prace:
RNDr. Lukas Chrpa, Ph.D. - K 13136
v oboru: Vypocetni technika a informatika
Téma: Efektivni modelovani a reformulace planovacich uloh
Efficient Modelling and Reformulation of Planning Tasks

Prednasku hodnotili &lenové védecké rady CVUT FEL:

1) prof. RNDr. Jan Hamhalter, CSc.
2) doc. Ing. Lubomir Lizal, Ph.D.
3) prof. Ing. Filip Zelezny, Ph.D.

The candidate introduced the problem of planning in Artificial Intelligence and described the formal
elements of classical planning. He then focused on the question of knowledge engineering in



planning, which has to do with translating a real-world planning instance into a formal-language
description. One subproblem tackled is domain reformulation seeking a more efficient alternative of
an existing formalization, independently of the particular planning algorithm used.

The candidate presented his contributions to domain reformulation. Generally, they are concepts
which can be machine-learned from sets of instances of solved planning tasks and then used to
reformulate future instances. First, outer entanglements can be used to restrict the state space size
thus reducing memory requirements. Second, macro-operators represent a form of short-cuts
making it possible to produce shorter plans. Third, critical-section macros are useful in actions
following a specific pattern including locking and releasing of a resource. Lastly, the technique of
attributed domain control knowledge was presented, which represents a form a grammar for plans.
All the presented achievements were empirically validated, and the results indicate their favorable
impact in various planning tasks.

In the last part of the lecture, the speaker demonstrated his contribution to a project using planning
for controlling Autonomous Underwater Vehicles. Specifically, he described the NEPTUS platform
and the original One-Shot model, which led to a robust AUV planning system, and showed a brief
field test video demonstrating a real-world deployment of the developed tools in a marine
environment.

Follow-up questions focused on the details of the machine learning algorithms employed, on the
characterization of conditions when the theoretical concepts are beneficial, on their impact in
practical use cases especially in urban traffic control, and their possible extensions beyond the area
of classical planning. The candidate’s responses were swift and relevant.

Hlasovani: odevzdano ztoho proti neplatnych
hlasu pro
24 24 0 0

Tajné hlasovani prostfednictvim hlasovaciho systému CVUT

Usneseni:
Védecka rada CVUT FEL schvalila navrh na jmenovani RNDr. Lukase Chrpy, Ph.D. docentem
v oboru Vypoc¢etni technika a informatika.

3. Profesorska prednaska:
doc. Mgr. Ondiej Chum, Ph.D. - K 13133
v oboru: Technicka kybernetika
Téma: Vyhledavani obrazku ve velkych databazich

Prednasku hodnotili ¢lenové védecké rady CVUT FEL:

1) prof. Ing. Vlastimil Havran, Ph.D.
2) prof. Josef Kittler, Ph.D.
3) prof. Dr. Ing. Jan Kybic

V uvodni ¢asti doc. Mgr. Ondiej Chum, Ph.D. predstavil problém vyhledavani obrazk( podle vzoru
a jeho variant jako je vyhledavani nejblizSiho souseda a nasledné aplikace typu lokalizace kamery.
Klasifikoval vyhledavaci pfistupy na ty s lokalnimi body a oblasti zajmu v obrazcich, definoval tyto
terminy presnéji, napfiklad algoritmicky pfistup s vyuzitim SIFT. Popsal zadouci vlastnosti pro



vyhledavaci problém, jako je nezavislost na méfitku a osvétleni pfi pofizeni obrazku. Formalizoval
vektorovy prostor pro vyhledavani s vyuzitim mechanismu slovnich pfihradek (“bag of words”)
definujicich podobnost v obrazkovém prostoru. Definoval kosinovou funkci vzdalenosti. Dale popsal
vizualni verifikaci na zakladé bipartitniho parovani oblasti zajmu a souladu jejich uspofadani v
prostoru s geometrickym modelem.

Dale doc. Mgr. Ondfej Chum, Ph.D. popsal techniku rozS$ifeni dotazu a rozSifeni kontextu
publikovanou se svymi spoluautory na prestiznich konferencich z oboru v roce 2007 a 2011, které
vedou k podstatné k lepSim vysledkim a které se staly de facto standardem v dané oblasti. DalSi
popsana technika je zalozena na vyhledavani v kolekci obrazk(i pro zadany vzorovy (“query”)
obrazek a interaktivniho prohlizeni databaze nalezenych podobnych obrazku, s aplikacemi nalezeni
detailu z jednoho obrazku v jiném obrazku a dalSimi. Tento pfistup demonstroval na aplikaci. Doc.
Mgr. Ondfej Chum, Ph.D. se dale vénoval problematice rekonstrukce 3D modelu z obrazku vedouci
k prostorovému popisu scény mnozinou bodu (tzv. “point clouds”).

Nasledovalo téma techniky vyhledavani pomoci globalnich deskriptord s vyuzitim hlubokych
neuronovych siti pro mnoho pfikladovych obrazk, kterych je potfeba v fadu desitek az stovek tisic.
Popsal standardni ztratové funkce a novou techniku pro extrakci trénovacich obrazk(l na zakladé
3D modell, pouzitych jako pozitivnich tak i negativnich pfikladl. Uvedl specialni pfipad pro
vyhledavani malych obrazkd.

Dalsi jiné téma bylo vyhledavani obrazk( pofizenych kamerou na zakladé ruéné kreslenych
¢arovych obrazkl pfipravenych kreslifem. Popsal metriku pro hodnoceni podobnosti malych ¢asti
obrazku. Porovnal Uspésnost této techniky s jinymi konkurenénimi pfistupy, a to na grafu udavajicim
vysledky s uspésnosti vyhledavani v chronologickém sledu. Jinym tématem, kterému se doc. Mgr.
Ondfej Chum, Ph.D. vénoval, je hledani opakujicich se planarnich vzoru jako jsou napf. okna na
budovach, jejich rektifikaci pro kolmy smér kamery. | tato prace ziskala ocenéni.

Doc. Mgr. Ondfej Chum, Ph.D. ukoncil pfednasku souhrnem svych vysledkl v pedagogické a
vyzkumné oblasti. S pfehledem reagoval na dotazy ¢lenl a hostl védecké rady tykajici se vyzev v
dané oblasti a porovnavani prezentovanych metod s konkurenénimi technikami jako jsou pfistupy
zalozené na haSovani (“hashing”) a dal$i otazky vztazené ke své prednasce.

Hlasovani: odevzdano ztoho proti neplatnych
hlasu pro
24 24 0 0

Tajné hlasovani prostfednictvim hlasovaciho systému CVUT

Usneseni:
Védecka rada CVUT FEL schvalila navrh na jmenovani doc. Mgr. Ondieje Chuma, Ph.D,
profesorem v oboru Technicka kybernetika.

4. Schvaleni navrhi na slozeni hodnotici komise pro Fizeni ke jmenovani profesorem

Dékan prof. Pata predlozil navrh na slozeni hodnotici komise pro fizeni ke jmenovani profesorem u
nasledujicich pracovnika:

doc. Dr. Ing. Michal Bednafrik - K 13102
v oboru: Aplikovana fyzika



Téma: Vybrané pokrocilé metody ovladani zvukovych a elastickych vinovych poli

Hodnotici komise: odevzdano ztoho proti neplatnych
hlas( pro

Pfedseda:

prof. Mgr. Jifi Erhart, Ph.D. 24 24 0 0

(FP TU v Liberci)

Clenové:

prof. RNDr. Igor Medved, Ph.D. 25 25 0 0

(FSV CVUT v Praze)

prof. MUDr. Pavel Martasek, DrSc. 25 25 0 0

(BIOCEV)

prof. Ing. Pavel Ripka, CSc. 24 23 1 0

(FEL CVUT v Praze)

prof. RNDr. Pavel Sandera, CSc. 23 23 0 0
(FSI VUT v Brné)

Tajné hlasovani prostfednictvim hlasovaciho systému CVUT

Usneseni:
Védecka rada CVUT FEL schvalila navrh na slozeni hodnotici komise pro jmenovaci Fizeni
profesorem doc. Dr. Ing. Michala Bednafika.

5. Schvaleni navrhu na jmenovani Skolitelem v DSP

Dékan prof. Pata predlozil na zakladé zadosti pfedsedy DSP “Aplikovana fyzika” a se souhlasem
rady studijniho programu “Aplikovana fyzika” &lenim VR CVUT FEL v souladu s &l. 23, odst. 2
Studijniho a zkusebniho fadu pro studenty CVUT v Praze k projednani navrh na schvaleni jmenovani
Skolitelem studentl jmenovaného DSP s platnosti od 9. 6. 2021 do 8. 6. 2026 nize uvedeného
pracovnika, ktery nema pedagogicky titul profesor, docent nebo védeckou hodnost “doktor
technickych véd”:

Skolitel: odevzdano ztoho proti neplatnych
hlasu pro
Ing. Jakub Cikhardt, Ph.D. 24 24 0 0

(FEL CVUT v Praze)

Tajné hlasovani prostfednictvim hlasovaciho systému CVUT

Usneseni:
Védecka rada CVUT FEL schvalila jmenovani navrzeného pracovnika $kolitelem studentt
doktorského studia v DSP “Aplikovana fyzika” s platnosti od 9. 6. 2021 do 8. 6. 2026.



6. Projednani Vyroéni zpravy FEL za rok 2020

Dé&kan prof. Pata seznamil ¢leny VR CVUT FEL s Vyroéni zpravou FEL za rok 2020. Ve vyroéni
zpravé je zachovana informacéni hodnota a zaroven je zprava strukturovana stejné jako v minulych
letech tak, aby informace byly jednoduSe srovnatelné s pfedchozimi obdobimi. Vefejné hlasovani
prostfednictvim MS Teams (27-0-0).

7. Kontrola zapisu

Vé&decka rada CVUT FEL schvalila zapis &. 5 ze zasedani ze dne 12. 5. 2021. Vefejné hlasovani
prostfednictvim MS Teams (27-0-0).

8. Rizné

e Dé&kan prof. Pata pozadal ¢leny VR CVUT FEL o vyjadieni dodateéného souhlasu se zménou
garanta DSP Kybernetika a robotika, o které informoval na pfedchozim zasedani (pGvodni
garant prof. Ing. Michael Sebek DrSc. byl nahrazen novym garantem prof. Ing. Tomagem
Svobodou, Ph.D., vedoucim katedry kybernetiky CVUT FEL v Praze a spolupracovnikem
CIIRC). Diivodem pro uskute&n&nou zménu byla skuteénost, Ze prof. Sebek jiz figuruje jako
garant BSP Kybernetika a robotika a bohuzel nemize byt souasné garantem dvou
studijnich programu. Vefejné hlasovani prostfednictvim MS Teams (21-0-0);

e V &ervnu 2021 obdrzela FEL rozhodnuti NAU o udéleni akreditace BSP a MSP Kybernetika
a robotika;

e Informace o udéleni tituld Ph.D. (doba podani disertace):

o Ing. Jan Dvorak, Ph.D. “Ridici technika a robotika”

- doba podani disertace do 7 let,
o Ing. Mehyar Najla, Ph.D. » 1 elekomunikacni technika“

- doba podani disertace 4 roky,
o Ing. Jan Plachy, Ph.D. » 1 elekomunikacni technika“

- doba podani disertace 6 let,
o Mgr. Hakob Avetisyan, Ph.D. .Mé&Fici technika”

- doba podani disertace do 6 let;

e Dalsi zasedani VR CVUT FEL probé&hne 13. 10. 2021.

prof. Mgr. Petr Pata, Ph.D.
dékan

Zpracovala: Ing. Radka Smajsova



